PREVODNIKY SIGNALU

1) Neprimy D/A prevodnik s pulsné Sirkovou modulaci

Ukoly: a) Zmétte prevodni charakteristiku D/A pfevodniku U, = f(X) pfi spinani
kontakty v binarnim kodu.
b) Vyneste zavislost otacek naprazdno ng = f(X) stejnosmérného motoru
napajeného pulsnim napétim bez zpétné vazby.
c) Pozorujte napéti na vystupu pfevodniku na osciloskopu.
PFevodnik je realizovan programové mikrofaditem Atmel. Uroveri H na vystupu 11 je
proménna podle binarniho kédu na vstupech 12 (LSB) az 19 (MSB).
Napéti méfte na vystupu opto€lenu a otacky motoru méfte pfipojenym
tachodynamem.

Schéma zapojeni D/A prfevodniku s pulsni modulaci.
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Tabulka namérenych hodnot:
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PREVODNIKY SIGNALU

2. PREVODNIK A/D S DVOJI INTEGRACI
Ukoly:
a) Oveérte princip A/D pfevodniku s dvoji integraci.
b) Zméfte prevodni charakteristiku pfevodniku T2 = f(UX) pro
UREF =-1V a UREF =-2V a stanovte linearitu.
c) Pozorujte napéti na vystupu integratoru na osciloskopu.

Pfevodnik je realizovan programové mikrofadicem Atmel. Na vystupu 15
je generovan signal pro sepnuti tranzistoru S1 délky T1 impulsu, kdy je na
vstup integratoru pfipojeno neznamé mérené napéti Ux. Poté tranzistor S1 vypne a
sepne tranzistor S2 signalem na vystupu 14 mikrofadie, ¢imz je na vstup
integratoru pfivedeno napéti —UREF, kterym se vystup integratoru vraci po dobu T2
do vychoziho stavu. Namérené prubéhy zpracujte graficky.

Schéma zapojeni:
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Tabulka naméfenych hodnot:
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Pozn.: Pro uréeni ¢asu T2 pouzijte pfipojeny Cita¢ v rezimu méreni periody od které odecltete Cas T1
pred tim zméfeny pomoci osciloskopu.

Pozor.: Pokud se méfeni (procesor) nerozeb&hne po zapnuti napajeciho napéti, zkontrolujte pfipojeni
konektoru napajeciho napéti do pfipravku s OZ. Také mlzete zkontrolovat, zda —Uref = -5 az 0V a

+Ux = 0 az +5V. Pokud tomu tak neni, byva problém v konektoru napajeni.



3.GALVANICKE ODDELENIi — OPTRON

Ukoly:
a) Vyhledejte v katalogu zakladni parametry optronu PC817:
- max. proud v propustném sméru vysilaCe lemax
- napéti v propustném sméru vysilace Uk
- max. kolektorova ztrata Pc
- max. proud kolektoru lc
- pfenosovy pomér CTR

b)

Vypoctéte velikosti odpord R, a R, které je nutno zapojit do
obvodu vysilaCe se zdrojem napéti Uy = 5V a do obvodu pfijimacCe
Uo=12 V podle obr. 4 tak, aby nebyly vzadném pfipadé
prekroCeny mezni parametry optronu.

Zmerte pro dany optron dle zapojeni na obr. 1 pFfenosovou
charakteristiku optronu [, = f(l;) a vyneste do grafu.
Z charakteristiky urCete prenosovy pomér CTR daného optronu.
Dle zapojeni na obr. 2 zméfte na osciloskopu dobu nabéhu f,, dobu
dobéhu f; a doby zpozdéni optronu t;; a t;, v pulznim rezimu
v zavislosti na velikosti odporu Rp pro konstantni hodnotu budiciho
proudu LED diody Iy =2mA. Rp nastavujte v rozmezi 250Q — 10kQ.
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Obr. 2
Zaver:
1. V zavéru zhodnotte, jak se shoduji naméfené hodnoty na daném
optronu (CTR, doba nabéhu . a doba dobéhu t;, doby zpozdéni)
s katalogovymi udaji a jak zavisi na odporu Rp.
2. Uvedte, ¢im je zpUsoben zlom pfenosové charakteristiky optronu /, =
f(l4) v oblasti vysSich proudd.



