Mikroelektronika - témata k zapo¢tovému testu ¢.2

PLD

Vlastnosti programovatelného logického pole v porovnani s diskrétnimi log. obvody
Architektura PLD

Princip implementace logické funkce obvodu

Vlastnosti obvodii PROM, PAL, GAL, FPGA

Prevodniky A/D, D/A

Zakladni veli¢iny charakterizujici vlastnosti prevodnikii

Chyba diskretizace

D/A pitevodnik s vahovymi odpory - princip funkce, vlastnosti

D/A pirevodniky s zebtickovou siti - princip funkce, vlastnosti

Ptevodnik A/D s dvoji integraci - schéma, princip funkce

A/D pirevodnik kompenzacni s aproximacnim registrem, blokové schéma, princip funkce
A/D pievodnik kompenzacni - inkrementalni, blokové schéma, princip funkce
A/D prevodnik kompenzacni - sledovaci, blokové schéma, princip funkce
Paralelni A/D pievodnik, schéma, princip funkce

Porovnani vlastnosti A/D pievodniki z hlediska rychlosti

Cislicové vstupy/vystupy

Ptevody vstupnich Grovni a vystupnich Grovni (pouziti negatoru, optické odd¢€leni),
bezkontaktni spinani zatéze

fazovy zpiisob spinani zatéze

cyklovy zplisob spinani zatéze

komparator s hysterezi

¢asovac s obvodem NE 555
Programovani PLC -EASY relé, vlastnosti, pouziti

Sériova komunikace - synchronni, asynchronni (bude-li odptfednaseno)
fyzické vrstvy - RS 232, 485, 422 provedeni, vlastnosti

opticky ptenos IRDA

zabezpeceni pienosu (parita, CRC)

komunikaéni protokoly (CAN, PROFIBUS, USB, ETHERNET)

Priklady otazek v testu ¢. 2 z MEL
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Spinani stejnosmérné zatéze (napt. zarovka) vystupem ¢islicového obvodu TTL pomoci
vykonového tranzistoru — nakreslete mozné schéma zapojeni.

Vysvétlete funkei optronu pro pouziti na vstupu logickych obvodi, nakreslete mozné
schéma zapojeni.

Vysvétlete funkci optronu pro pouziti na vystupu logickych obvodi, nakreslete mozné
schéma zapojeni.

Vysvétlete fazovy zplisob spinani zatéze, nakreslete obrazek.

Vysvétlete cyklovy zplsob spindni zatéze, nakreslete obrazek.

Vlastnosti a pouziti SSR (polovodi¢ové rel¢), ptriklad zapojeni.
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Vysvétlete princip pulzné Sitkové modulace PWM a jeho mozné pouziti pro prevod
D/A, nakreslete obrazek

Nakreslete pribeh signalu na vystupu obvodu (Casova¢ s NE 555- zapojeni dle obr. viz
navody k lab. cvicenim), vypoctéte periodu signalu T a doby T; a T».

Vysvétlete funkci komparatoru s hysterezi, uved'te priklad.

Charakterizujte vlastnosti programovatelnych logickych obvodi (PLD) v porovnani
s vlastnostmi klasickych logickych obvodi s pevnou funkci.

Nakreslete obecnou blokovou strukturu programovatelnych logickych obvoda (PLD).
Na jakém principu je zalozena filozofie principu implementace logické funkce do
programovatelnych logickych obvoda (PLD)?

Zapiste logickou funkci P implementovanou do PLD podle obrazku.

Charakterizujte zakladni vlastnosti obvodi GAL.

Charakterizujte zakladni vlastnosti obvodi FPGA.

V ¢em se odliSuji programovatelné logické obvody typu paméti PROM a obvody typu
PAL?

Nakreslete zavislost U,=f(U;) obvodu na obrazku pro dany rozsah vstupniho napéti U; a
dané napéjeci napéti Ua. (Pozn.: obvodem na obr. mize byt negator se zadanym odpo-
rem Rg, Ry, hy; tranzistoru, a dale napt. s diodou nebo ZD, nebo komparator invertujici
¢i neinvertujici s hysterezi a zadanymi hodnotami soucastek, viz navody k lab.
cvicenim).

Urcete chybu diskretizace 6 a absolutni chybu A 10-ti bitového pifevodniku, jehoz
rozsah vstupnich hodnot napéti je Upax — Upmin =15 V.

Urcete, kolika bitovy pfevodnik A/D musime pouzit, abychom byli schopni rozlisit
zmény A alespont 10 mV, je-li rozsah vstupnich hodnot napéti Upax — Upin =5 V.
Vypoctéte analogovou hodnotu napéti U, na vystupu 4 bitového D/A prevodniku
s vahovymi odpory (zvolenymi v poméru vah jednotlivych bitl v binarnim kodu dle
obr. ), je-li ¢islicova hodnota D vyjadiend v desitkové soustavé D = 6. U =5 V.
Nakreslete blokové schéma prevodniku A/D s dvoji integraci, vysvétlete princip funkce.
Nakreslete blokové schéma paralelniho (pfimého) A/D ptevodniku, vysvétlete princip
funkce.

Nakreslete blokové schéma kompenzacniho ptevodniku A/D s aproximacnim registrem,
vysvétlete princip funkce.

Nakreslete blokové schéma kompenzacniho pfevodniku A/D inkrementalniho, vysveét-
lete princip funkce.

Nakreslete blokové schéma kompenza¢niho ptfevodniku A/D sledovaciho, vysvétlete
princip funkce.

Porovnejte vlastnosti A/D pievodnik, které znate, z hlediska jejich rychlosti pfevodu.
Charakterizujte vlastnosti linky RS 232 z hlediska symetrie, synchronizace, maximalni
délky, urovni, aj.

Charakterizujte vlastnosti linky RS 422 z hlediska symetrie, synchronizace, maximalni
délky, urovni, aj.

Charakterizujte vlastnosti linky RS 485 z hlediska symetrie, synchronizace, maximalni
délky, urovni, aj.

Charakterizujte zabezpeceni sériové komunikace sudou paritou.

Charakterizujte zabezpec€eni sériové komunikace lichou paritou.



