PREVODNIKY SIGNALU

1) Neprimy D/A prevodnik s pulsné sirkovou modulaci

Ukoly: a) Zméfte prevodni charakteristiku D/A prevodniku U, = f(X) pfi spinani
kontakty v binarnim kédu.
b) Vyneste zavislost otaéek naprazdno ny = f(X) stejnosmérného motoru

Schéma zapojeni D/A prevodniku s pulsni modulaci.

napajeného pulsnim napétim bez zpétné vazby.

c) Pozorujte napéti na vystupu prevodniku na osciloskopu.
Prevodnik je realizovan programové mikroradiéem Atmel. Uroven H na vystupu
11 je proménna podle binarniho kédu na vstupech 12 (LSB) az 19 (MSB).
Napéti mérte na vystupu opto€lenu a ota€ky motoru mérte pripojenym

tachodynamem.
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Tabulka namérenych hodnot:
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PREVODNIKY SIGNALU

2. PREVODNIK A/D S DVOJI INTEGRACI
Ukoly: a) Ovéite princip A/D prevodniku s dvoji integraci.
b) Zmérte prevodni charakteristiku prevodniku T, = f(Ux) pro
Urer =-1V a Ugrer =-2V a stanovte linearitu.
c) Pozorujte napéti na vystupu integratoru na osciloskopu.

Prevodnik je realizovan programové mikroradiéem Atmel. Na vystupu 16
je generovan signal pro sepnuti tranzistoru S1 délky T4=200 impulsi, kdy je na
vstup integratoru pripojeno hledané napéti -U,. Poté tranzistor S1 vypne a
sepne tranzistor S2 signalem na vystupu 15 mikroradi¢e, €imz je na vstup
integratoru privedeno napéti Urer. Je-li propojena propojka GND na vstup 9
mikroradic¢e, na vystupu 11 vystupuji periodicky impulsy doby trvani T2 po
dobu, nez komparator indikuje na svém vstupu nulové napéti.

Schéma zapojeni:
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Tabulka namérenych hodnot:

Ux[V]02/0406/08/10/12/1,4/1,6(1,8/2,0/2,2/2,4(2,2|2,4/2,6/2,8|3,0
T2 [-]
T2 [ -]




PREVODNIKY SIGNALU
3. PREVODNIK U/

Ukoly: a) Sestavte prevodnik U/l podle uvedeného schématu zapojeni tak, aby
vstupnimu napéti 0-5V odpovidal vystupni proud 0-8mA.
b) Zmérte prevodni charakteristiku prevodniku U/l a stanovte linearitu.
c) Uréete maximalni hodnotu zatézovaciho odporu Rz, do které je
prevodnik pouzitelny.

Schéma zapojeni:
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Pokyny k méfeni:
Pro vystupni proud plati pfi volbé

_ K
R +R,
_ R +R,

R1R2
Pfi volbé R << R; a R; = R; je vystupni proud Iz = U4/R
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Pouzité pristroje:

R2 a R3 - odpor 1TMQ

R1 a RZ - odporova dekada
OZ - TLO061

miliampérmetr

elektronicky voltmetr

Tabulka naméfrenych hodnot:

U4 [V] 0 0,5 1 1,56 | 2 2,5 3 35| 4 | 45 5

Iz [mA]




