MICROCON®

Doporuceni pro instalaci

jednotek typu CD obsahujicich programovatelné Fizeni i vykonovou &ast
pro napéjeni krokového motoru

desky CD20M, CD30M, CD40M, CD30x
moduly CD34M, CD6410M, CDZMPMini
deska C1 (pouze ridici ¢ast)

Pfed instalaci jednotky doporuéujeme pleéteni technického popisu jednotky

a dokumentace v tomto popisu uvedend - zejména manudlu kontroleru M1486.

V ramci vystupni kontroly jsou do jednotek nahrdny povely k provedeni 5-ti otadek.
Jednotky s obvodem M1486E1 si tyto povely pamatuji, motor se tedy po pfipojeni
napajeciho napéti k jednotee v aplikaci roztodi a tim indikuje, 2e byl zapojen dle
specifikace. K vymazani poveld je moZno pouiit softwarovy nebo hardwarovy reset.

A) Obecné zasady

Pro zwyieni odolnosti proti rueni je vhodné po nahréni povelového souboru

u jednotky CD20M rozpojit seriové spojeni pfes RS232. Pokud to neni moZné, je
zapotfebl pouZit jednotku s galvanickym oddélenim seriové linky nebo extemni
galvanické oddéleni seriové linky, tak aby nevznikla zemni smyéka.

Zvlastd je diledité dodriet obecné zasady navrhu elektronickych zafizeni, zejména
nevytvdfeni zemnich smyfek, co nejkratsi délka spoju, galvanické oddélenl signald
optofleny a pfipadné stingni. PFi vypnutém napdjeni neni moZné oladet pfipojenym
krokovym motorem (napf. manudlnim posuvem), nebot mike dojit ke generovani
napéﬂ na napaaacich phmdech mimo pamlany mzsah napdjeciho napéti




B) MNahrani povelového souboru do kontroleru fady M1488E

Celkova doba vysléni jednoho povelu pro kontroler fady M1486E (M1486E1,
M1486E2 a M1486E4) je 0,5 viefiny vzhledem k pomalému zdpisu do EEPROM.
Pokud zakaznik nevyuZiva viastni software, je potfeba poudit pouze program
Inmaotion PC Utilities verze 2.0 pro DOS z fervna 1998 a nov&jsl nebo Inmetion PC
Utilities verze 1.3 pro Windows z dubna 2004 a novéjéi. Mahrani povelového soubornu
tak natrvé zbyteéné diouho na stardich typech poitadi a zéroven je zajisténo
spolehlivé nahréni povelového souboru na poéitagich s rychiymi procesory. Stardi
verze programu maji £asovou prodievy zdvislou na rychlosti poéitade. Pred pouitim
programu Inmotion ve verzi pro DOS je nutné restariovat po&itaé pfimo v DOSu,
emulace DOSu pod Windows nezajisti spolehlivé Easovani a funkéni pfenos po
sariové linca.

Zéakaznici, ktefi maji k dispozici pouze stari verzi programu Inmotion, na vyZadani
obratem bezplatné obdri verzi novou.

) Doporuéeny postup pfi navazani seriového spojeni s kontrolererm M1486E1,
M1486E2 nebo M1486E4, pokud by doélo k problému se spojenim (standardné je na
jednotkédch typu CD osazovan kontroler M1486E1)

1) Propejit nadfazeny pocitad s jednotkou seriovym kabelem s pfekiizenymi vodiéi
signall TDX a RDX (standardné soutasti dodévky programu Inmotion PC Utilities)
2) Nastavit na jednotce pfenosovou rychlost 4800 Bd - podédteéni nastaveni z wyroby
3) Nastavit na jednotce adresu 0 sepnutim DIP spinadd pfipojenych na adresové
vstupy ADDRO a2 ADDR3 do polohy ON (u jednotky CD34M otodenim adresového
pfepinate do polohy 0)

4) Zapnout pocitat a a po nabéhnuti potitade zapnout napdjeci zdroj jednotky

5) Stisknout resetovaci laditko na jednotce

&) V programu Inmotion v nabidce Configuration zvolit Serial

Nastavit COM1 nebo COMZ podie poulitého portu potitate, ponechat
pfednastavenou rychlost pfenosu 4800 a odklepnout OK - zobrazl se modré okénko
"Sueccessful connection”

7) Zménit adresu na jednotce na jinou nez 0, aby po vypnuti a opétovném zapnutl
nedodlo k vymazdni uZivatelského povelového souboru

o) Seriovy kabal

Na jednotkéch typu CD jsou pouZity standardni RS232 konektory, pro spojeni s
nadfazenym poditatem se tedy poulivé kabel s kfi2enymi vyvody 2 a 3. Oba vyvody
5 (GND) jsou v kabelu zapojeny pfimo.

Ma jednotkdch je propojen vyvod 4 s vyvodem 6 a vyved 7 s vyvodem 8.

Seriovy kabel je soutasti doddvky programu Inmotion PC Utilities a je také moZné jej
objednat samostatné,

Shodny kabel se pouZiva i pro spojeni s plipadnym dal3im kontrolerem M1486 pfes
RS232.



E) Mastaveni amplitudy proudu

Doporuéujeme nastavit amplitudu proudu jednotky na hodnotu jmenovity proud
motoru « 1,4; pfipadné na nejblizsi niZsi hodnotu, kterou je moZné na jednotce
nastavit.

Efektivni hodnota proudu koncového stupné pak odpovid4 jmenovité hodnoté proudu
motoru.

Pfiklad:
Pfi poulitl seriové zapojeného motoru SX23-2520 s jmenovitou hodnotou proudu
pfi seriovém zapojeni 2,5 A je doporutené nastaveni amplitudy proudu 3,5 A

Upozoméni: P#i pfipojovdni motoru k jednotce vidy ovéite, zda je nastavena
odpovidajicl hodnola proudu, zejména zda neni pfekrofena maximdlni hodnota.
Vzhledem ke zdroji konstantniho proudu ve wkonové ¢asti miZe dojit k nanistu
teploty pfi urgitych podminkéch napéjeni. Pokud by se teplota vinuti motoru bliZila
k hodnoté specifikované vyrobcam (vétdinou 130° C), je nutné odpovidajici sniZeni
amplitudy proudu nebo chlazeni ventilalorem.

F) Volba napdjeciho napéti

Je tfeba zajistit, aby napajeci napéti nemohlo pfekrodit ani ve Spitce maximdlni
povolendé napéjeci napéti jednotky.

Jednotky typu CD nepotfebuji stabilizovany napdjeci zdroj a ve vétsiné aplikaci se
pouivaji napdjeci zdroje nestabilizované.

Pfi volbé napéti nestabilizovaného napdjeciho zdroje je tfeba zohlednit nejen
zvySovani napajeciho napéti pfi brzdéni motoru ale | povolenou toleranci sitového
napéti.

Doporuéensd maximalni jmenovité stfidavé sekundami napéti pro bé#né aplikace pfi
pouliti sité s toleranci vkyvu 10% je:

maximdini stejnosmé&mé napéjeci napéti jednotky : 1,5 (1,6 pro CD6410M)

G) EMC

Jednotky typu CD jsou soutasti vyrabéné a uréené pro zaflendni do strojl a pFistroji
profesionalnimi vyrabei,

Jednotky obsahuiji vykonové polovodiZové souldstky, které jsou spinané pfi vysokych
kmitottech za Géelem dosaZeni malého zvinéni spinaného proudu.

Rychle se ménici napéti a proudy generuji elektromagnetické emise, Je nezbytné
zajistit odpovidajici opatfeni ve stadiu ndvrhu i pfi instalaci.

Doporutujeme zejména pouiti sitového filtru pro potlaéeni rudeni na napdjecich
piivodech a déle odstinéni umisté&nim v kovovém krytu. Doporuéujeme co nejkratsi
délku napajecich pfivodd spojujicich jednotku a napdjeci zdroj - do 1m. Pfi zapojeni
vice jednolek je vhodné zapojeni napéjeni do hvézdy (ze spoleéného bodu), nikoli
do serie.
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Deska pro fizeni krokovych motori

CD20M
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Na desce CD20M o rogménech 160x100x30 mm jsou viechny komponenty pro pohon krokoweho moton.

Daska obsahuje jak fidicl &t realizovanou kontrolerem M1486E, tak | vykonovy zesiloval s pulsnl regulaci proudu a
s moZnosti mikrokrokovani. Ke kompletnimu pohony je theba kromé desky CD20M wl pouze krokovy motor

Amplitudy wetupndho proudu je modng nastavit na desce pomoci spinaéh DIF od 0.4 A a2 do hodnoty 2 A
na Lzl v osmi stupnich. PR poloze spinaéd rozepnuto je madnd oviddat vistupni proud logickymi drevndmi, naphikiad
7 vystupd kontroleru k1486, Je tedy modné nastavit pro nizné pohyby & prodievy niczne hodnoty proudu. Deska midde
byt pfimo spojena s politatem kompatibiinim & IBM PC nebo jingm nadfazenym systdmem vybavenym sedovym
rozhvanim RS232

Deska je programovatednd, L], vykondwd Einnost dle nahraného povelowsho souboru. Desku je madng
provozovit samostatné, tn. k potiad se pfpojl pouze jednou za Gdelem nahrdnd poveloveho soubory, 8 pak pracupe
samaostaindg fizena stavy ulivatelskych vatupd. Obwvod M1486E obsahuje EEPROM paméf, we kiend jsou povely
mimwwvmmmmmmmmm desku novu pipoft k
potital & pleprogramovat

Na desce je take k dispozici univerzaini profotypové plocha uma2fiujici realizaci piipadného specifckéno

mmmmmmwerMMﬁmsﬁvDGM4muFm
desce) & obsahupe interni spinany zdroj pro napdjeni fidicich obvodi.



Spinate DIPB OM = LOW - logicks nula
OFF = HIGH - logickd jedna

Pokud je pin kontroleru pou2ivin jako vstup ulivatelem pfipojeného signdlu nebo jake vistup,pak na desce k ndmu
pfipojen DIP spinaé musi byt rozpojen - v poloze OFF. V polaze ON je na pt . jna zem - GND.

Spinal Sislo Spinat DIPEA Spinad DePaE
ADDADEIE )
ADDRLENS B
ADDRZBH Bl
ADDARIER B4

Amplituda proudy motoey « LSB (neyncted viha) BSBRO
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Mastaveni proudu mutnru_‘
Spinal disla? | OFF | OFF [ OFF | OFF | on | ON | o | ON
d‘lwaﬂw o |ore | on | on |oFF | oFF | oo | on
meﬁ oFf | on (oFF | on |oFr | on | ofF | on
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* Poldtedni nastaveni

Pfi zasunutém jumperu J12 a pfi poloze OFF spinade & 7 dochdei po zastaveni motoru k automatickému sniden
proudy motons na hodnotu odpovidajicl poloze OM spinade & 7

Spinaci tlaéitko R

Pipojupe droved logickd jedna na vetup Reset kontroleny.

Desky typu CD jsou v zdkladnim provedeni osazeny kontroleram MI4BEET,

Hardwarovy reset se na desce CO20M osanend kontroleram M14B6E1 provadi stisknutim resetovacino tladitka phi
viech adresovych vstupsch (ADDR0 a2 ADDR3) ve stavu log. nula. Adresove vstupy se na hodnotu log. O nastavi
sepnutim spinadi DIP8A 1 a2 4 do polohy ON,

Pokud je alespod jeden adresowy vetup ve stavu log. 1, pak se po stisku resetovacing tiaditka znovu provadi od
zadatky mahramy povelovy soubor.

Cannon 9M - 1

Standardni RS232 konekior pro spojeni s nadfazenym politadem. Poddisénl nastaven! phenosové rychiosti
je 4800 Bd.

Cannon 9M - 2
Slandardnl RS232 konekior pro spojeni s plipadnym dattim kontrobenem M1 488 ples RS232.

Cannon 15F

Funikoe: ulivatelsky konekior pro pét vetupnich a &tyfi vwetupnd signaly.

Na vyvody ulivateiského konektoru 1 a2 10 (C1 af C10) se plipoji ulvatelske vetupy, na vivody 11 a2 14 (C11 ad
C14) udivalelsks vistupy desky CD20M.
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wod "1H~—$ 20 o8V
Jumper J5-1 ._""—"l + K ]’—. Wetup B kontrolen
Cannon 15F »

1 - —a GND
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Shodrd se zapopenim vvodd ulivatelskeho konelions Cannon 15F C1 a OB se vstupem B1 ples rezistor a optotien
50U Zapopeny | ostatni ulivatelské vstupy

Janoda optotieny (=] cs |
Jiatoda optodien cé €10 |

jeny ubivatelsky vstup | B1 | B2 | B3 LIMIT (8 v poloze 2-3)
BS (8 v poloze 1-2)

Logicke nule na vetupu kontroleny odpovidd stav ON vatupni diody optodlenu - log. 1 na anodé (C1)

4 log. 0 na katodd (CB). Na desce CD20M je modné vypnout koncovy stuped pomoc! povelu Clear 7 (C7) a znova ho
zapnout povelem Tumn On 7 (T7)

V plipacé potfeby je modne vipindni koncowsiho stupni invertovat zasunutim jumperny J13 do polohy 2-3. Pfi poloze
23 jumperu J13 e koncovy stupef po zapnutl napadjend vypnut a povelem Clear 7 {C7) je mo2né ho zapnout.
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Pro napéfiovou droved vetupd 0; 24 V je vhodnd hodnola rezistond R1 a2 RS 3k3 (osazena na desce). Zmdnou
mwmw:atamamapmmmﬂuwmmmmmﬂ

Uzivatelské vystupy

Vystupy B18-B21 kontroderu M1486 jsou zesiieny vystupnim budiéem a pak pivedeny na vystupy ubivatalského
konekion Cannon 15F podie naskedujicl abulky: = ’l

 vystup kontrodery M1486 | B18 (J10 v poloze 1-2) B19 | B20 | B21
BOOST (J10 v poloze 2-3) - signalizace: pohybu maton

@' pmlumuruﬂlllwn'IEFI c11 €12 | C13 | C14

Mastaveni vysiupndho napdi
Viystupni napdti j& nastivend jumperem J7. Poldtednl nastavenl je poloha 4-5......... 24VDC

fpoioha pumpens J7 12 | 45 34
Vystupnl napdti sV [24v ] naphii e 2droje

Pfi poloze 4-5 jumparu J7 j@ minkmadind napdpeci napsti 27 V.
Wystupni napéti zvolend jumperem J7 je také plipojeno pfimo na pin 15 ulivatetsikého konektons Cannon 15F.
Povoleny odbds 2 interning 2dnope 5 W neba 24 V i do 100 mA,

CO20M

Deska CD20M je standardnd vybavena budiSem s otevienym kolekiorem ULN2003, Vaat < 1V, Maxdmdini dovolend
zatideni wstupw je 50 VDC, 100 mA. -
Pokud neni jumpser J7 zasunut, viachny vistupy jsou s oteviienym kolekiorem, PR tomio nastaven/ je nuing také
vyimout sitove rezistony o hodnotd 4k7 u obvodu ULM2003

PR zasunulém jumpaen je na vystupy plivedenc napsti die vyde uvedend tabuliy phes sifove rezistory o hodnotd 4K7,

CO20M-A1

Provedenl desky CO20M-A1 md vystupy akthmi v log.1.

Napéfiovd droved vystupd 5 nebo 24 V je nastavena jumperem J7 die vydie uvedend tabulky.
Jumnper J7 musi byt zasunut a sifowd registory o hodnoté 447 U koneskton Cannon SM-1 musi by vgmuty na desce
CO20M-A1 - upraveno pii virobd. Madmdini dovolend zatiden! jednotivich vystupd je 40 ma.

Doporutend propojeni vystupd (v phikdadu B18) se vetupy (v phikiady B1) mezi deskami CO20M & obdobnymi

COZ0M CozoM
s34V © =13 '31'4 5V
1]
ma—l}c —a GND
or vis ~ =011 c8
‘mﬂ
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Adresovy vstup nastaveny na log 0 neni modnd bez daléino phzpdscbeni poudt jake programovatelny vistup
vzhiedem ke sdileni programovateinych vistupd B18-821 5 adresowymi vstupy ADDRO a2 ADDR3.

[Potet adres 1| 2| & 8] 16
INejmensi potet voirych vistupd - deska s nejnizSi hodnotou adresy 4 0
Iw:mww-mﬂuwmm 4] 4 4 4 4
Napf. pfi volbé ze dvou adres je zapotfebi jeden vstup v kog. O - ADDRO, ostatnl mohou byt v log. 1.

Na desce s adresou 16 (F) jsou ledy k dispozci viechny vystupy B18-B21, na desce s adresou 15 (E) jsou k dispozici
3 wstupy B19-B21.

Jumpery J1 - JB

Pirry &, 2 jumpen J1 a2 J& jsou spojenty. Je tedy modné piivést pouze jednu galvanicky oddélenou zem (jednim z
jumperd J1 a2 J5) a na dalii optoleny ji rozvést zasunutim odpovidajicino jumperu (J1-1 spojen s C10, J2-1 5 C9,
J3-18C8, M-15C7, J5-1 5 CH).

V plipacé vwuditi vstupnich optodiend pouns pro zrmdnu napdtove drovnd, nikoli pro galvanicks oddéleni, je madng na
spoleldng piny & 2 jumpend J1 a2 J5 pfvést zem desky CO20M zasunutim jumpenu J&. Snidi se viak odolnost proti
rudend, doporudend nastaveni jumpernu J& - nezasunut.

Parametry fidiciho stupné - viz ubivatelsky manudl kontrolery M1 485
- détleni knohou na rmax. 4 mikrokroky
- na desce vyudito mikrokrokovdni - mod dva DAC, nejsou tedy
k dispozici vetupyhystupy kontrolery BE.B17

- SKIAOVACT BRI .- POPC B2 +105°C

Mejvyisi dovoland teplota chiadite je 80" C Teplotnl odpor chisdit-okol Snl C/W. V zdvisiosti na teplobi okoll
@ podminkach napdjend mihe byt potfebny plidavmy chiadié & nucena ventilace.

Pfipojeni motoru

Deska je wnbana pro Bipolarni krolkowy motor. Vivody molory se plipojuji zasouvaci svorkownici.

Lze zasunout dwima zpdsoby. Je feba zasunout tak, aby Sroubky svorkownice byly rovnobddng s nasouvacimi
kollky a plastovd lista me koliky zZapadia o zdfezu ve svorkownic.

P vyprutém napdjeni neni modné otdet plipogenym krokovym motorem (napd. manudinim posuvem), nebof’ mile
dajit ke generovani napsti na napapecich privodech mimo povoleny rozsah napdjeciho napéti.

Mapdjeni

Stejnosmérmé napajech naphti 12 a2 35 V.

Madmain calkowy odbér 2 interndho ndrope 5 V' (poddl ulivatelské plochy) je 100 mA.
Mapdti nemusl byt stabilizovand, na desce @ osazena kapacita 4G.

Mapdjeni se plipojuje ples zasouvac svorkovnich, Zp0sob zasunutl viz Plipojeni motonu.

Pozn. IO B1-B7 a vetup limit kontrokery M1486 psou odetheny plipojenim na +5 V ples sbémicovy rezistor o hodnotl
1k0.

Pro zvybeni odolnosti proti nesend je vhodné po nahind poveloviho soubon rozpojit serove spojeni ples RS232.
Pokud 10 neni mo2né, je zapotfebl poulil externi gabvanicks oddélen! seriové Enky, tak aby nevznikla sermind syl
i plipojeni vidjiich prvkil i desce CO20M je nutné zajistit, aby nemahio dojit k pleknodeni specifikacl plipojenych
obvodl na desce, zejména Mi488, napl. v dbshediu rulen.

Zviddsd je dllediné dodriet obecnd zasady nédvrhu elektronickych zafizen, zejména nevytvilenl zemnich smytek, co
nejratél délka spojl, galvanické odddleni signdil oplodieny a pfipadnd stindnl,

TR0 O -CROP0 e



Popis hybridniho krokového motoru

SM 2321, SM 2317

(M22NRXB) (P21NRXC)
(P22NRXB)

MICROCON®



Rozmésy v mm / palcich
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1. Upevnéni
- Upevnéte motor tésné na kovowy povich s dobrow tepeinou vodivasti jako je napf. ocel nebo hinik

2. Pipojeni hiidele
- PTi plipojeni zAté2e na hiidel zajistéte, aby z4t&2 a osa hfidele byly v jedné ose. Je vhodné pousit

pruinou spojku nebo podebné spojeni,

Pru2na spojka

I Krokovy motor
lf|-l|-l-i-+il‘l'lnf|:| ==

- Pifi pfipojent hfidele k femenici a podobnym zafizenim nevystavujte hidel pisobeni rdzu,

3. Teplotni podminky
- Teplota vnéjSiho povrchu motoru by neméla plelrodit 100° C. U matoru, Kery pracuje se zdrojem

konstantniho proudu mide dojit ke vzristu leploty pfi urditych podminkach napajeni. Jestiide teplota
plekrofi 100° C poulijte chiazeni ventildtorem,



Zapojeni vinuti - zakonéeni a sled fazi
Obrazek je kreslen z pohledu od upevnéného konce matoru,

Zapojeni vinuti senove paraleini
spojens ( nepfipojovat k | 2 ( bilodemy ) s
vikenovému zesilovati ) | 5 ( bilooran2ovym )

spojeno ( nepfipojovat k | 4 ( biloderveny) s
vikonovému zesilovadi) | 7 ( bilaiutym )

A (1 Fhze ) B (femy) 6 (&emy ) + 5 ( bllooranZovy )
A(1.faze) 1 { oran2ovy ) 1 { oranovy ) + 2 { bllotermny )
B(2faze ) 8 ( Zerveny ) B ( Cerveny ) + T ( bila2uty )

B( 2 fize ) 3 { 2ty ) 3 ( Huty ) + 4 ( biloderveny )




1. Neni dovoleno demontovat mator. Visledkem demontovani je virazné sniZeni vikonu
matory. Po padu nebo obdobném vnéjiim zésahu mide dojit k vnitfnimu polkezenl.
Zéruka se nevztahuje na motor, jeha2 poskozeni bylo zplsobeno nékterou Z vite
uvedenych pficin,

2. Mator nema byt umistén v nasledujicich prostiedich:

- Prostfedi se silnymi vibracemi nebo otfesy.

- Prasné prostfed|.

- Prostfedi s vysokou pravdépodobnosti styku s vodou, olejem nebo finymi kapakinami.
- Prostfedi se havymi nebo leptavymi plyny.

- Prostfedi, kde okoini teplota pfesahuje pfipustné teplotni rozmezi -20° C a2 +40° C.
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